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	（1）実施業務：光コネクタ端子部材の運搬業務
	通信用光ファイバーケーブルのコネクタ加工工程において、加工された部品を各組み立てラインへ運搬する作業があり、従来は従業員が手で持って運んでいたところをロボットでの自動化に向けたトライアルを実施します。現在、西日本電線本社工場にて使用しているAGVについては、決められた動線上のみで部材等の運搬が可能で、障害物は回避できませんでしたが、今回導入する運搬ロボットについては、障害物を回避しながら決められた場所に部材を運搬することが可能です。今回のトライアルで、更なる業務の効率化等の効果を検証して参ります。
	＜運搬ロボットのイメージ＞ 　　　　　　　　　　　　＜トライアル模様＞
	(c)テルウェル西日本／SoftBank Robotics
	（2）実施予定期間
	2023 年1月31日（火）～2023年2月24日（金）
	（3）実施場所
	西日本電線　本社工場（大分県大分市春日浦）
	（4）役割分担

